18. Kinematické mechanismy

< | Prenasi pohyb a zaroven méni jeho a

0 Y Heeeeeeeennnnnnn

18.1. Hrebenové ozubeni

< |méni _ pohyb pastorku na pohyb hi‘ebenu nebo naopak

«s | vznikne rozvinutim vénce ¢elniho soukoli s ozubenim

Schéma Rozméry hirebenu Pouziti u hoblovky

L\ J.J..L.L.L.I.J.SA

Chel bokd

10eeeeeeeeeoseceensnesannnnas

3 P

kazdy zub pastorku posune hieben o jednu zubu, pii jedné otacce pastorku se pak hieben

#1640 e vecsocconncanns
<>

posune o pocet zubii pastorku x rozte¢ zubu

Pouziti:

| pro velké rozjezdy stoli, kde pohybovy Sroub by byl moc dlouhy

<> | obrabéci stroje - pohénény pastorek je pod stolem, sloupova

- vertikalni pohyb vietena, stolu

3

hiebenovy muze mit pfevod a kliku pro zmenseni ovladaci sily, podobné napt. hiebenovy
pro nytovani

u PC a stolnich piehravac¢i (vysuv Supliku - plastovy hieben i pastorek

«> 1 «> L p
pohanény motorem)

lilechaniky

o také posuvné brany, fizeni kol u auta, uchylkomér (nékteré typy)
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18.2. Sroubovy mechanismus (pohybovy Sroub)

«>|Je tvofen pohybovym (vietenem) a - VyuZziva principu zavitu
—|Meni otacivy pohyb na _ pohyb a zarovent umoziuje vyvozeni sil
Rychlost pfimoc¢arého pohybu matice je pii konstantnich otackach Sroubu (grafem prubéhu
<> #2200 00 ea0aseancans
rychlosti je pfimka)
18.2.1. Druhy pohybovych zavita
LichobéZznikovy Dvouchody Lichobéznikovy Kulickovy Profil
rovnoramenny zavit lichobéznikovy zavit nerovnoramenny zavit Sroub Zlabku
P —
7
2 _
300, 1 kruhovy
& 2 goticky
slouzi pro ptenos pohybu a zatizeni v smérech - vrcholovy thel
|7 e P PR PR R @ e
lichobéznikovy « | miize byt (mé vice Sroubovic, vétsi stoupani)
rovnoramenny — ———
< | zavit znadeni: Tr d x P (P), kde d - velky pramér zavitw, P, - , P
L d
G L N
napf. Tr 20 x 8 (P4) = zavit s velkym primérem
- R e
mm, stoupanim 8 mm a rozteci 4 mm
lichobéZznikovy pouziva se tam, kde osova sila plisobi v sméru - na kolmou
, o, | PPRATYE St A, REL QSUVA SUA PISOVEN e
PN :gs;ytvnoramenny stranu zavitu - napf. u vietenovych list
( ) «> |snese zatizeni nez trapézovy (ale jen v jednom sméru)
mezi Sroubem a matici obihaji - kombinace
o B T s
pohybového Sroubu a kulickového
kulicky obihaji v uzavieném (diky vratnému kanalu - mustku
PN e,
. . , matice
zavit kulickovych ) . . - .
$roubii drazky zavitu maji profil "gotického" nebo levnéjsiho kruhového
> (n n| <
B8 et eeeeee e et FR2eeeiie
zavit) <> |umoziiuje minimAlni _ (valivy odpor je mensi neZ kluzné téeni)
< |minimalni (aby se zamezilo mrtvému chodu) - vili Ize vymezit
pouZiva se u posuvovych stol modernich obrabécich strojd - u nas
L d o T e
se vyrabi k KSK Kufim

o dalsi typy zavitl pro pohybové srouby - metricky, obly, ¢tvercovy (pouzivaji se mén¢)
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18.2.2. Provedeni Sroubovych mechanismu

a) Pohybovy Sroub - otaci se, neposunuje se, matice - neotaci se, posunuje se:

Schéma pohonu stolu frézky v jedné ose 3-osa frézka
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Priklad pohonu stolu frézky:

1].. < |elektromotor s moznosti nastaveni thlu nato¢eni, miZze mit pfevodovku
e
prenasi pohyb na Sroub + vyrovnava zmény délky Sroubu vlivem teploty
20 |G Sroubu - teplotni roztaznost) + thumi | (pruzi - chrani
motor)
posunuje se po Sroubu (ve sméru daném smérem otaceni Sroubu), ma
3 P < B pro montaz ke stolu
4| —lje matici, slouzi pro upnuti obrobku
pohybovy y . o
5 <> |to¢i se - kazda osa stroje ma sviij Sroub
T
v oto¢né uloZeni Sroubu - musi zachycovati _ silu (napt. dvojice
6 N loziska PN ' 56 e e et e e
"""""""""" kuli¢kovych s kosouhlym stykem)
linearni

< |kluzné nebo valivé - zajistuje piesny pfimocary pohyb s malym tfenim

< |nepFimé - snimd se otoceni motoru

P ~ |pFimé - snimd se poloha stolu- nebo laser

.. < |podle typu stroje - loZe, stojan

Dalsi priklady pouziti:

- o Sroubovy mechanismus zajistuje pohyb podélného suportu, také pinola
) konl’ku

«|sloupovy <> |pro automobily v autodilné

S ARRRRARREEE SRRRRERR <> |c¢teci hlava laseru v optické mechanice v PC nebo ve stolnim piehravaci
mechaniky

- ., [rucni vrtak — pohybem matice (¢lunku) se roztacéi vieteno s velkym
O Y Stoupé.nim
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b) Pohybovy Sroub - otaci se, posunuje se, matice - neotaci

Sroubovy lis Zvedak Svéraky Stavidlo

také
< |Sroubovy lis >
Sroubovy
<> <>
L3
«>|zadni
| svéraky
—|typy

méni _ pohyb na . .
PN HTdeeeeeeonneeennsnesasancaanns PRI plStOVe e motory
b pistové , pistova ,
PN ne Ootééi 4 Oh bna it.lrmoéa 4 > . ’: ................ ’ ....... ’ ..... HT8e e eesnsonesnsncsananans
vy pohy P ry klikové , TAMOVE
18.3.1. Zkraceny klikovy mechanismus
<> |pouZiva se u jedno€innych stroji - vyuZivé se jen strana pistu
Schéma zkriceného klikového mechanismu Rez pistem Detail klikovky
7
z A b
5 _ I .
7 l a
6 b~
S e
' ' ‘\\ 4 d
Cisti:
pohybuje se ve valci mezi krajnimi polohami (m4 ve valci
o [P
vuli - nesmi se zadiit)
<> |ma tvar dutého valce s okem pro pistni cep
L P H= - vzdalenost mezi krajnimi polohami - Gvratémi (prameér

"klikové" kruznice)

> |pohybuje se

.............................

rychlosti - zrychluje a zpomaluje
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Fez pistem (obr. uprostied): 1-dno, 2-plast,, 3-drazky pro krouzky

...................

<> |(tésnici a stiraci), 4-ojnice, 5-kluzné lozisko, 6-

pistni Cep

2|Pistni <> [spojuje pist s ojnici - umoznuje kyvavy pohyb ojnice

3 > |vede pist, je uzavien hlavou valcd, vnitini primér valee =

<> |pfenasi primocary pohyb pistu na otacivy pohyb klikovky (nebo naopak)

skladasez (hlav)a - klikové oko byva délené a spojené Srouby
- R B eeeneeees
Ao (pokud ojnici nelze nasadit na ¢ep kliky ze strany)
«>|mezi oky ojnice a cepy jsou | loZiska

< [také zalomeny hiidel, klikovka - kona otacivy (rota¢ni) pohyb v klikové sk¥ini

¢asti (obr. vpravo): a - vyoseny pro ojnici, b - (také klika -

............................

<> |miva otvory pro piivod oleje k lozisktim), ¢ - hlavni ¢ep pro ulozeni do klikové

“lhrided skiing, d - protizavai(, ) - vyvaZuje hfidel
pocet cept pro ojnice je dan poctem , jednovalcové mechanismy
PEEN #99eeeeeeosoocncns
mohou mit jen Kkliku
6. < |kotou¢ s velkou hmotnosti - zrovnomériiuje otacky klikovky

18.3.2. Uplny klikovy mechanismus

Pouziva se kvili valce mezi pistem a ojnici - pro tzv. stroje

(vyuzivaji prostor na obou stranach pistu)
<>

Pouziti: dfive stroje, dnes napi. dvojéinna pistova .

(stlacuje se stiidaveé obéma stranami pistu)

Schéma uplného klikového mechanismumu Schéma vystirednikového mechanismu
- * —] [
t El () T
s <)
- — vystiednikova ty¢
[ osa otaceni
o e W 1
.
osa vystfednosti :‘ﬁ:;i;:{i;k:zdrem

Ciasti, které ptibyly oproti zkracenému mechanismu:
2=l ty¢ | |také pistnice - pohybuje se pfimocaie (nekyve se), byva utésnéna (napi. ucpavkou)
3\, < |kloub, ktery spojuje pistnici s ojnici - umoznuje pfimocary pohyb pistni tyce

o Nezménéné soudasti: 1 - 4. 25
18.3.3. Vystirednikovy mechanismus

Misto klikového hfidele je na normélnim hiideli vystiedna (spojena s hiidelem perem), ktera

.................

pfes kluzné pouzdro pohybuje s vystfednikovou

Pouziva se misto klikového mechanismu pro mensi zdvihy (zdvih = 2 x vystiednost vacky) - diive napft.
parni lokomotivy, vysttednikové lisy
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Slovnik - kinematické mechanismy 1

1 |ozubeni, které zajistuje zmeénu otacivého pohybu na ptimocary je ozubeni

2 |ptima cast hiebenového ozubeni (zabird do ni pastorek)

lichobé&znikovy rovnoramenny zavit je jinym slovem zavit

nafradi pro upinani soucdsti na stole, které pouziva pohybovy Sroub

Sroubovy mechanismus méni otac¢ivy pohyb na pohyb

pfimocary se fekne cizim slovem

otacivy se fekne cizim slovem

pohybovy sroub, ktery ma v drazkach zavitu kulic¢ky je Sroub

O | X | I | |n | B~ W

u uplného klikového mechanismu je mezi pistni ty¢i a ojnici

10 |u klikového mechanismu se pist pohybuje ve

11 |u klikového mechanismu je mezi pistem a klikovkou

12 |klikovy hiidel se fekne jednim slovem

13 |klikovy hiidel se sklada z klik (ramen) a

14 |kotou¢ s velkou hmotnosti, ktery zrovnomériuje otacky klikovky

K¥izovka ¢.1

U klikového mechanismu je mezi pistem a klikovkou: J | | |

Zakladni parametr pro vypocet rozméri ozubeného kola:

Pievod z velkého kola na malé je prevod: | O
Kotou¢ s velkou hmotnosti, ktery zrovhomérnuje otacky klikovky: R | | | |

[Tk

Natadi pro upinani souc¢asti na stole, které pouziva pohybovy Sroub:

.

Ozubeni, které zajistuje zmeénu otacivého pohybu na ptimocary je ozubeni: | R
Pohybovy Sroub, ktery ma v drazkéach zavitu kulic¢ky je Sroub: K |

Spoluzabirajici ozubena kola (obecné): U

K¥izovka ¢.2

Piima ¢ast hiebenového ozubeni (zabira do ni pastorek): E |

Ptimocary se fekne cizim slovem: | | | R

Otacivy se fekne cizim slovem: A

Klikovy htidel se fekne jednim slovem: ) |
Klinovy femen tvarové upraveny tak, aby nemohl proklouznout je femen: V4

U klikového mechanismu se pist pohybuje ve:
Klikovy hiidel se sklada z klik (ramen) a:
Malé ozubené kolo: | ) | | |
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